Aparca coches

Objetivo

Simular el sensor asistente de aparcamiento que mediante una sefal acustica nos avisa de la
cercania de un obstaculo.

Es parecido a la practica anterior, pero aqui el tono es el mismo. Lo que cambia es la frecuencia de
los pulsos

https://www.youtube.com/embed/2|JfD6w3deZk

Cableado

Es igual que en la practica anterior

HC -SRB4

Ty B



https://www.youtube.com/embed/2JfD6w3deZk
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2022-04/2022-04-09-19-56-57-arduinobasico4pulsadorluzzumbador-barrera-fzz-fritzing.png

3

*W'ﬂbwﬂ-rm--t- o

e BEEiéczcmzgem un .

: B T T ————

Programa

http://www.arduinoblocks.com/web/project/780629
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