Barrera por ultrasonidos

Objetivo

Crear un programa que al detectar un objeto a menos de 10cm suba una "barrera" simulada con
un servo y un trozo de papel (en el video un "postit"

https://www.youtube.com/embed/L5nhbA--yBk

Cableado

ATENCION Se han omitido las conexiones del led RGB y las del zumbador

HC-SR@4

444444

Programa

El programa lo tienes aqui http://www.arduinoblocks.com/web/project/770872
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* si | Distancia(em) . () [Trigger] GEM [Echo] XD EXB D

hacer | Led RGB £ comuan Pin R [EJE Pin G Pin B Color

Zumbador .** Pin Ms . Hz | Tono (Hz) Em

Servo  * Pin Grados | Angulo E[R | Retardo (ms) 0 | -
L | .

Servo  * Pin Grados | Angulo m Retardo (ms) m
L . |

Puedes mejorar el programa anadiendo un retardo en la bajada de la barrera, simulando el
caso real, que cuando el coche pasa, hay un poco de retraso en el cierre de la barrera

También puedes afiadir al programa que si se pulsa el pulsador tactil, que se suba la
barrera, como pulsador de seguridad.
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