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PASO A PASO

Igual que el electroiman, necesitamos un controlador que nos de la potencia necesaria para mover
el motor, el ULN2003

f’—'.r.

Imagen BY-NC-SA de Luis Llamas

También igual que el electroiman, necesitamos una potencia extra con las pilas:

D10,D11
D12,D13

Conexidn

Cuatro pines digitales del ARDUINO al IN1,IN2,IN3,IN4 del ULN2003 por ejemplo
D10,D11,D12,D13

El conector blanco del ULN2003 al motor paso a paso

El (+) del ULN2003 al Vin del ARDUINO

El (-) del ULN2003 al GND del ARDUINO
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Programacion TEORIA

Utilizaremos la configuracién sencilla en fasel es decir:
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Es decir:

| Paso | INL=D10 | IN2=D11 |IN3=D12 |[IN4=D13 | |--------- — — [— [— | | Paso 1| ON
| OFF |OFF |OFF | | Paso 2 | OFF | ON |OFF |OFF | | Paso 2 | OFF | OFF |ON |OFF | | Paso 2 | OFF | OFF
|OFF |ON |

Programacion CON MBLOCK
DEPENDIENDO DEL ORDENADOR

Si lo hacemos como siempre, por ejemplo con este programa [aqui para descargar]
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when clicked
fﬂr:aver

.. set digital pin @ output
} set digital pin @ output
} set digital pin m output
} set digital pin m output
watt

} set digital pin @ output
} set digital pin @ output
} set digital pin m output
} set digital pin m output
watt

} set digital pin @ output
} set digital pin @ output
} set digital pin m output
} set digital pin m output
watt

} set digital pin @ output
} set digital pin @ output
} set digital pin m output
} set digital pin m output

[
wait AP secs

o ;

44 info VERAS QUE VA MUUUUUUY LENTO

¢Por qué? porque tiene que comunicarse con el ordenador constantemente

Programacion CON MBLOCK
INDEPENDIENTE DEL ORDENADOR

En este caso sustituimos la bandera por este simbolo
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I Looks I Control
I Sound IEensing
I Pen IOperat-:urs

I Diata&Blocks

Arduino Program
Arduino ¥

| set digital pin €8 output as
set digital pin €8) output as
13

read digital pin €

Entramos en Edicién - vista arduino y pulsamos UPLOAD TO ARDUINO

{-i' mBlock - Based On Scratch From the MIT Media Lab(v3.4.12) - Serial Port Connected - Mot saved — Oa x

File Edit Connect Boards Extensions Language Help

E O SRS H

5 Undelete

~ \ Hide stage layout

mall stage layout Upload to Arduino} Edit with Arduino IDE

Arduinc mode

| DatazetERE= Robots

1 #include <AYdAino.hs>

2 #include <Wire.h>

3 #include <SoftwareSerial.h>
4

5double angle rad = PI/180.0;
6 double angle deg = 180.0/P1;

'

Arduino Program

Arduino ¥ [ ] =
.. set digital pin m output as EHEEM 8void setup(}{
Arduino Program v ] pinMode (12, OUTPUT) :
set digital pin m output as 10 pinMode (13, OUTPUT) ;
read digital pin € r 11 pinMaode (11, OUTEUT) ;

set digital pin € output as

1 i M A TR ATTTTITTT Y .

Esperamos un rato y ... TACHAN !!! VA MAS RAPIDO

44 danger OJO, AHORA EL ARDUINO PASA OLIMPICAMENTE DE MBLOCK para

volverlo a su estado, repite las diapositivas 5-6-7 de la pagina mBlock

+INFO

https://www.luisllamas.es/motor-paso-paso-28byj-48-arduino-driver-uln2003/
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