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e Conocer Cyberpi

e Mi primer programa "Hola mundo"

e Sonidos



Conocer Cyberpi

HARDWARE

Cyberpi ya es un robot, tipo placa electrénica, basado en ESP32 por lo tanto con Wifi y Bluetooh
integrado y se le incorporan los suiguientes SENSORES Y ACTUADORES

Puerto mBuild . Botén A

Sensorde Luz | | Microfono 4‘ (tecla retorno)

Boton Inicio
(Enter CyberQS)

Joystick }

Alimentacion y Datos
Interface Tipo C

WiFi+Bluetooth o Boton B
ESP32 | Colir | (Tecla confirmacién)

_ CyberPi

Cinco LED Girdscopo
' RGB ' Acelerometro | Altavoz

Fuente: Guia Cyberpi Robotix con permiso de la empresa.
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https://www.youtube.com/embed/SWCQO9w8qtQ

HARDWARE - PUERTOS

Puerto para conexioon
de tarjetas de extension

puerto USB
Tipo C

Puerto para Conexion
maodulos electronicos

Fuente: Guia Cyberpi Robotix con permiso de la empresa.

o Puerto para conexion de tarjetas de extension : La tarjeta Cyberpi esta disefiada
para conectarse al chasis del robot mBot2, asi como otros shields comerciales para esta
placa. por ejemplo el de la figura:

- Bateria recargabl
™~ (800 mAh,3,7 v)

2 Puertos ""#:--""f

Motores DC
s Interruptor
Conexion 2 Servos y Encendido

soporte sensores
compatibles Arduino

Fuente: Guia Cyberpi Robotix con permiso del autor

e Puerto USB tipo C para conectarnos con el PC e instalar los programas que deseemos,
Se pueden anadir varios y seleccionar con el Joystick cual ejecuta.
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e Puerto para Conexion moédulos electrénicos:, con protocolos serie I12C, permite
conexién de diferentes médulos, sin necesidad de tener mas puertos, simplemente

conectando todos en serie.

1 2

Fuente: Guia Cyberpi Robotix con permiso de la empresa.

SOFTWARE

Permite una programacion en bloques con mBlock5 y con cdédigo con Python que también se puede
hacer desde el mismo mBlock.

Para actualizar el Firmware instalado en Cyberpi, se tiene que hacer desde el mismo mBlock, Aqui

como se hace.

Para ejecutar los programas que se graban en Cyberpi, se entra en Cambiar programa y
seleccionando los programas cargados.

cyberpi

Tl |

Switch Program



https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2024-05/2024-05-16-21-33-23-cyberpi-guia-1-pdf-xchange-viewer.png
https://www.robotix.es/ebook/cyberpi-guia.pdf
https://www.yuque.com/makeblock-help-center-en/cyberpi/pocket-start#chTiI
https://www.yuque.com/makeblock-help-center-en/cyberpi/pocket-start#chTiI
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2024-05/2024-05-16-22-27-07-cyberpi-guia-1-pdf-xchange-viewer.png

Switch Program

I.r‘gl Programil

Fuente: Guia Cyberpi Robotix con permiso de la empresa.

Si se quiere ejecutar los programas predefinidos mover el joystick en el menu anterior a la
derecha, y encontramos los tipicos: Nivel de voz, sigue lineas, ....

https://www.youtube.com/embed/iOgBUY6 GFWM
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Mi primer programa "Hola
mundo”

Conectamos Cyberpi con el PC utilizando un cable USB tipo c

Fuente: Guia Cyberpi Robotix con permiso de la empresa.

0OJO, hay cables baratos que sélo sirven para "cargar", el cable que necesitamos tiene que
permitir la comunicacién bidireccional.

Entramos en mBlock5 https://ide.mblock.cc/ y afadimos el dispositivo CyberPi
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Una vez cargado el dispositivo CyberPi recomendamos entrar en la conexion directa (3) y
pulsamos Conectar (4)
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Al dar a Conexion directa nos da dos opciones, Bluetooth y Serie, elegimos serie
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Nota: La conexién Bluetooth sélo es si tenemos el pincho asociado (se vende aparte) y
permite una conexién en vivo inaldmbrica.

Se abren los puertos disponibles, elegimos el que esté conectado nuestro Cyberpi

Ojo: Tiene que estar encendido, si estd con mClon, dar al interruptor on

ide.mblock.cc solicita conectarse a un puerto serie

Puerto de comunicaciones (COM1): vinculado

USE Senal (COM32): vinculado t}

CDC Abstract Control Model [ACK) ([COMS)
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Al dar a Conexidn directa desaparece el texto y aparece Conexién con mLink ;Qué es
eso? Es otra opcién, que antes se hacia obligatoriamente si usabas mBlock online: Instalar

el programa mLink (que se puede descargar en https://www.mblock.cc/en/download/mlink/ )
y antes de entrar a mBlock online, tienes que ejecutar este programa y dejarlo minimizado.

Aunqgue es una opcidn gue puedes utilizar (y te evita la ventana anterior) la conexién directa
es también cémoda.

-

mLink

Al conectar, nos aparecen instrucciones especificas de Cyberpi como instrucciones generales
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Motion

Podemos empezar con nuestro primer programa

: @B al pulsarel boton A »
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Le damos a Cargar , (luego aclaramos el modo En vivo qué es) y se ejecuta el programa

Cargar

Cargar

MODO VIVO ;ESO QUE ES?

El modo vivo, permite interactuar con el PC, por ejemplo:

e PC - Cyberpi : Al pulsar la tecla espacio que diga Hola
e PC« Cyberpi El oso panda diga también Hola Mundo!

PROGRANA PROGRAMEA

ey ENEL
OBJIETO

/AN DA

FH toca holaw

§ B muestra

——

para siempre

-1 OB ;pulsadoboton Bw 7 _ entonces

I H mueve LEDs o hacia la derecha

https://www.youtube.com/shorts/tV1yhUV4llig
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Si te fijas, Cyberpi estd conectado con cable USB al PC pues estamos En vivo dependemos
del ordenador. Si se quiere una conexién En vivo e Inaldmbrica, es necesario comprar el
pincho bluetooth

UN POCO MAS COMPLICADO

Podemos complicarlo un poco mas para darle mas colorido y sonido

@B al pulsarel botén A w

OB toca holaw
@B muestra
para siempre

si @ B ,pulsadobotéon B v ? _ entonces §

@B mueve LEDs o hacia la derecha

https://www.youtube.com/embed/h9m77WGDSYc
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Sonidos

Grabadora sencilla

La libreria de Audio tenemos opciones interesantes

toca hola * hasta que termine

toca hola v

iniciar grabacion

Fantalla

H detener grabacion
Deteccion

e reproducir grabacion hasta el final
movimient

"] reproducir grabacion
Deteccion

LY

Podemos poner un programa sencillo
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uando tecla espacio ¢ pulsada

sl 8 button Aw pressed? entonces

£ B start recording

&i €8 button B+* pressed?  entonces

& B detener grabacion

8F pulledi * mando de juego? _ entonces

E play recording

Fuente: Guia Cyberpi Robotix con permiso de la empresa.

Este programa empieza con el evento tecla espacio. Por lo tanto necesita el Modo vivo
P: ;Qué hariamos para no depender del ordenador, es decir, utilizar el modo cargar?
R: Podemos usar otro tipo de eventos que no dependa del PC

£ B cuando CyberPi se inicia

E B cuando el mando de juego pulsado 1 v

Grabadora mas sofisticado

Si entramos en los programas de ejemplo, podemos elegir Magical Recorder
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Q : Programas de ejemplo X

Stage Al loT Third-party Extensions @ mBot mBot2 mBot Mega mBot Add-on Packs

Codey Rocky HaloCode Al-Voice Recognition Al-Facial Recognition Data Science-Visualization

(CN)Twinkle, Twinkle.... (EN) Twinkle, Twinkle.... (CN) Trigger Reminder (EN) Trigger Reminder (CN) Magical Recorder (EN{%amca\ Recorder

Y funciona como una grabadora de bolsillo:
e Apretamos el joystick en la posicién central, empieza la grabacién

e Botén A termina la grabacién
e Botén B reproduce la grabacion

Sirena

Si entramos en programas de ejemplo- Buzzer:

Qsu Programas de ejemplo - ' X
F Al
Stage Al loT Third-party Extensions CyberPi == mBot2 mBot Mega mBot Add-on Packs
Codey Rocky HaloCode Al-Voice Recognition Al-Facial Recogniticn Data Science-Visualization

(CN)Twinkle, Twinkle,... (EN) Twinkle, Twinkle,...

(EN) Trigger Reminder (CN} Magical Recorder (EN) Magical Recorder

(CN) Buzzer

(EN) Buzzer

(CN) Rainbow Lights (EN} Rainbow Lights (CN) Colors (EN) Colors

Toca una sirena:
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| Using a buzzer to
simulate a siren.

You can use variables to
dynamically change the
frequency of the
huzzer's haan

| [B toca sonido a Hz durante o segundos

| FB tocasonidoa Hz durante o segundos

Podemos jugar a reproducir notas

OB tocanota @ durante @ tiempos

D (62)

"

Teniendo en cuenta que sigue la notacién inglesa. Equivalencia entre las notas anglosajonas, nota
MIDI y frecuencias :
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Fuente: Acustica musical. ETS Univ Vallalodid

Més sobre audio con Cyberpi en https://education.makeblock.com/help/mblock-block-based-

device-cyberpi-audio/
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