Maquinas educadas:
Reconocimiento de voz-
ordenes a mBot2

Aqui no trabajaremos en vivo SINO EN CARGA pues CibyerPi tiene conexién a Internet

La primera parte es el script de conexién de Wifi La siguiente orden es reconocer la voz, y segun el

resultado, que ejecuta.

Como puedes observar, la orden de reconocimiento de voz, afade un . al final que hay que
tener en cuenta

El programa lo tienes aqui https://planet.mblock.cc/project/3733278



https://planet.mblock.cc/project/3733278

cuando CyberP1i se inicia

borra la pantalla

conecta al WiF1 con contrasefia
escribe y pasa a la linea siguiente
espera hasta que u ;red conectada?
BB escribe y pasa a la linea siguiente
espera o segundos

OB borra la pantalla

para siempre

LED todos W encendido en Q

vl ORDEN? y pasa a la linea siguiente

reconoce (7) Espaiiol w o seg

LED todos W encendido en O

escribe u resultado del reconocimiento de voz y pasa a la linea siguiente

u resultado del reconocimiento de voz = avanza. entonces
avanza ¥ a @ rpm durante o seg

retrocede. entonces

u resultado del reconocimiento de voz

retrocede ¥ a @ rpm durante o seg

1zquierda. entonces

n resultado del reconocimiento de voz

girar a laizquierda % a @ rpm durante o seg



https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2024-03/ordenesvozmbot2.png

https://www.youtube.com/embed/vm-D1x8KM4M
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