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Vamos a realizar EN VIVO este programa

Como puedes ver es puedes controlar el robot pero esta "atado" al ordenador, esa es la desventaja
de programar EN VIVO

Vamos a realizar este programa, primero una pantalla de bienvenida:

Mis primeros pasos

Control remoto con el teclado

Programa de bienvenida

El contenido a partir de aquí es de esta página es de

https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2025-04/2025-04-07-13-53-09-mblock-v5-4-3.png
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2024-07/2024-07-17-10-13-25-capitulo-1-mbot-demostracion-de-movimiento-pdf.png
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Luego interactuamos con el joystick y el movimiento:

https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2024-07/2024-07-17-10-14-34-capitulo-1-mbot-demostracion-de-movimiento-pdf.png
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2024-07/2024-07-17-10-15-18-capitulo-1-mbot-demostracion-de-movimiento-pdf.png
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2024-07/2024-07-17-10-15-45-capitulo-1-mbot-demostracion-de-movimiento-pdf.png
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Cargamos estos programas EN MODO CARGA

https://www.youtube.com/embed/LwjqWchbUl0

RESULTADO

El contenido de esta página es de
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https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2024-07/2024-07-17-10-16-04-capitulo-1-mbot-demostracion-de-movimiento-pdf.png
https://www.youtube.com/embed/LwjqWchbUl0

