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Movimientos

-]
Deteccion

de

Ahora vamos a ver los programas en movimient

Sensibilidad

Este sencillo programa podemos controlar el sprite segin los movimientos definidos en Cyberpi

0B al pulsarel boton A ¥

U E controla Panda v para seguir a CyberPi con sensibilidad baja (0.2) v

Ejecuta el anterior programa EN VIVO pues hay que mover el sprite

En teoria estos son los movimientos :

https://www.youtube.com/embed/cTEjsZsMr8Q
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Mover abajo

RotarDerecha

Cayendo

Manual de Cyberpi https://www.robotix.es/ebook/cyberpi-quia.pdf contenidos e imagenes

publicados con permiso de la empresa Robotix. Autor José Manuel Ruiz Gutiérrez.
O montado con el mBot2 :

Inclinacién hacia atrds /—\

Inclinacién hacia la
izquierda

Inclinacién hacia
la derecha

Inclinacién hacia delante

o - e A s M. ULl [ gy Mol oo, e


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2024-07/2024-07-12-13-56-49-cyberpi-guia-pdf-xchange-viewer.png
https://www.robotix.es/ebook/cyberpi-guia.pdf
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2024-07/2024-07-18-09-34-32-mbot2-actividades-pdf.png
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Manual mBot2 https://www.robotix.es/documentos/mbot2-actividades.pdf contenidos e imagenes

publicados con permiso de la empresa Robotix.

Pero no es facil :

https://www.youtube.com/embed/BHmyuCQvn U

El siguiente script muestra por la pantalla de Cybperpi si esta en movimiento (Adaptado de Guia

Cyberpi Robotix con permiso de la empresa. José Manuel Ruiz Gutiérrez)

| OB alpulsarel boton A v

0 B ;detectado sacudido *+ ? _ entonces

I -e (-0 EEEEY QUE ME MAREO

mﬂmﬂgm
si no

OB borrala pantalla

Resultado

https://www.youtube.com/embed/mObrujSRTjk

Adaptado de Manual de Cyberpi https://www.robotix.es/ebook/cyberpi-guia.pdf contenidos e

imagenes publicados con permiso de la empresa Robotix. Autor José Manuel Ruiz Gutiérrez.
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| 8 alpulsarel boton A v
para siempre

si (- | inclinado hacia adelante » 7?7

OB muestra -

B apagalED todos w

https://www.youtube.com/embed/FTZt4cgzom4

O este otro

| @8 al pulsarel botsn A v

entonces

O B ;detectado sacudido *+ ? _ entonces

§B escribe OB fuerza de sacudida

BB escribe .

mosngunclus

B B borma la pantalla
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https://www.youtube.com/embed/agdwNiOGE54

Deteccion de giros

0B al pulsarel botén A ¥

para siempre

si B ;detectado giroaderechas v ? _ entonces §

EH muestra -

BB escribe OB angulode giroaderechas v (°)

OB esaibe .

espera o segundos
si no

£ B bomalapantalla

U B apagalED todos ¥

https://www.youtube.com/embed/z28RFcGpy4A

El criterio de angulos es ;
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Angulo de Guifiada
-180 +180
Az . Angulo de Paso
/|"'valor Negativo Valor Negativo g4 .99
— x
( Valor Positivo

Valor Positivo

| -_\'-j '~ Y
Angulo de Balanceo |
-180 +180

Manual de Cyberpi https://www.robotix.es/ebook/cyberpi-quia.pdf contenidos e imagenes

Valor Negativo

publicados con permiso de la empresa Robotix. Autor José Manuel Ruiz Gutiérrez.

Un programa muy visual para ver la precisién que lo realiza es el siguiente:
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: @ B cuando CyberPi se inicia
: para siempre

@B escribe OB &nguloderotacibneneje z v (°)

@B escribe .
espera o segundos

Como podemos ver, los dngulos superiores a 360 estan permitidos y al revés, en sentido negativo
también:

https://www.youtube.com/embed/4wNTi4bXuqgc

Esto nos permite contar el nUmero de vueltas que gira y su sentido.

Aceleraciones

También puede medir la aceleracién en cualquiera de los tres ejes, por ejemplo este programa
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@ B cuando CyberPi se inicia
para siempre

si @ B ;detectado movimiento hacia la izquierda »

' -Ta -8 makeblock
gB escrihe.

espera o segundos

si no

@ B borrala pantalla

Este es el resultado

https://www.youtube.com/embed/vvCSjWRmMm2c

Un ejercicio interesante: Contador de pasos
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EE tilted left * angle (°) < U entonces

x

Gig

Cont.34

v e

Manual de Cyberpi https://www.robotix.es/ebook/cyberpi-quia.pdf contenidos e imagenes

publicados con permiso de la empresa Robotix. Autor José Manuel Ruiz Gutiérrez.
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Visualizacion en forma de tabla de las inclinaciones

set brush color |

show UUSVIFUISNIEe®Y at middle attop * by (16) medium * pixel

_.‘

set brush colerl ,"

table, input atrow 1w ,column 1w

set brush colcr (

table, input atrow 2v _column 1w

set brush color .

table, input atrow 3+ ,column 1w

‘\II

& B set brush color I:;

OB table, input | @8 tilted backward(pitch) * angle(®) atrow 1v , column 2w

OB set brush color ()

@B table, input ' @8 f{ilted right(roll) * angle(®) atrow 2v ,column 2w
@B set brush color .

€8 table, input &8 shaking strength atrow 3+ ,column 2w

2|

Manual de Cyberpi https://www.robotix.es/ebook/cyberpi-quia.pdf contenidos e imagenes

publicados con permiso de la empresa Robotix. Autor José Manuel Ruiz Gutiérrez.

Resultado :
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