Objetivos y contenidos

CONTENIDOS

e INTRODUCCION
o CYBERPI
e MBOT2

OBJETIVOS

e Conocer las posibilidades didacticas del robot Cyberpi y de mBot2
o Trabajar en diferentes entornos de los actuadores y sensores que tienen estos
robots.
e Desarrollar practicas de comunicaciones en robética
o Internet de las cosas (loT)
o Bluetooth
e Conocer y desarrollar posibilidades avanzadas, como el uso de la Inteligencia Artificial
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