Pantalla con graficos

La pantalla OLED integrada de Cyberpi esta muy bien conseguida, permite muchas posibilidades
inalcanzables en otras placas como Microbit y Arduino R4 (me refiero a sus pantallas integradas).
Mira el primer minuto de este video y lo veras

https://www.youtube.com/embed/iOgBUY6GFWM

Graficos de lineas

Ahora realiza este ejercicio, como puedes ver va representando numeros aleatorios:

I

BB grafico de lineas, fijar espaciado a o pixeles

| 100

@ B gréfico de lineas, anadir datos | nimero al azar entre ° y m

Pere Manel Verdugo Zamora http://peremanelv.com/mblok.html contenidos e imagenes publicados

con permiso del autor

Cambia el espaciado de 5 pixeles a 20 pixeles y notaras la diferencia. Aqui en este figura tienes un
ejemplo

8-pixel spacing 2-pixel spacing
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Podemos pues hacer que visualice la lectura de los sensores, por ejemplo el de luz. Como podemos
ver en el video es bastante preciso.

f 1 0B grafico de lineas, fijar espaciado a o pixeles
S’ OB borralapantalla
OB grifico de lineas, afiadir datos ' @B intensidad de luz ambiente

https://www.youtube.com/shorts/|Dbkv]cwSvw

https://www.youtube.com/embed/|DbkvjcwSvw

Graficos de barras

Este ejemplo (que se muestra en vivo, pero también lo puedes poner en forma cargar)

& B set brush color

E B bar chart, add data @

€ B set brush color

&8 bar chart, add data a
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Produce un gréfico de barras de dos columnas de datos :
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¢Y qué harias para tener 4 barras de diferentes colores?

Si queremos esto

Tenemos que hacer

@B set brush color ()
§ 8 bar chart, add data @

OB set brush color (
& B bar chart, add data @
0B set brush color .

8B bar chart add data @

0B set brush color .

€ B bar chart, add data @

Si quieres otro ejemplo mas elaborado de graficos de barras, en la pagina 15 del manual

Pere Manel Verdugo Zamora podras encontrar un ejemplo de simular un dado 100 veces.

Escribir tablas en la pantalla

La pantalla de Cyberpi permite tablas de 4x3 como méaximo
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@B tabla, escribir enfila 1v ,columna 1w

Este ejemplo

€ B table, input @ atrow 1% ,column 1w
OB table, input atrow 1+ ,column 2w
€ B table, input atrow 2+ _column 1w»

€ B table, input @ atrow 2% _column 2w

B table, input atrow 3+ ,column 1w

€ B table, input @ atrow 3+ ,column 2w

E B table, input atrow 4+ ,column 1w

€ B table, input @ atrow 4+ _column 2w
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Produce la salida siguiente
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Fuente: Guia Cyberpi Robotix con permiso de la empresa.

Y mas...

Podemos fijar los colores con estas dos instrucciones:

@ B pon colorde pincel a Ro: @ , Ve: @ , Az: @

Color 0
Saturacion 0
Brillo 100

@
A <

Podemos rotar la pantalla
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@B pantalla cabeza abajo (-90°) =¥

cabeza abajo (-90°)
hacia la izquierda (0°)
normal (90°)

hacia la derecha (180°)

= (-90%) (0°) H(180%)
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Y también tenemos :

€ B borrala pantalla

Funciones trigonométricas
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&8 when CyberPi starts up

t3r a

@ B line chart, set spacing to e pixel

g B set brush color .

€ B show at middle attop *+ by (16) medium v pixel

Trazar_ Funciones
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definir Trazar Funciones

8 B reiniciar cronometro

8 B set brush colorto R G o B o

BB line chart, add data ' redondear @ + @ * senv de ({1

8B set brush colorto R @ G @ B o

@B line chart, add data redondear @ + @ * senw de t2

BB set brush colorto R o & o B @

@B line chart, add data redondear m = @ * senv de t3

cambia t1 v por @
cambia t2v por @

cambia t3 v por @
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