;Qué es mBot2?

Hay que entender mBot2 como un chasis a CyberPi es decir, el rotot es CyberPi y le afiadimos
sensores y actuadores que es mBot2

CyberPi

Microprocesador ESP-32

para comunicacién inaldmbrica.
Compatibilidad con codificacién
basada en bloques y

Placa del mBot2 codificacién Python.

Compatible con una amplia variedad
de componentes externos. Incluye una
bateria recargable incorporada.

Sensor ultrasénico 2

La deteccién de objetos incluye 8 LED

programables para una interaccién Motores codificadores

mejorada.
Miden la rotacién con una
precisiéon de 1grado, la
distancia recorrida y controlan
con precisién la velocidad hasta

Sensor Quad RGB
200 RPM.

Las 4 sondas del sensor admiten el
reconocimiento de colores, asi como
programas de deteccién de lineas
bésicos y avanzados.

Manual mBot2 https://www.robotix.es/documentos/mbot2-actividades.pdf contenidos e imagenes
publicados con permiso de la empresa Robotix.

MOTORES CODIFICADORES

Permite el control de la velocidad y de la posicién pues estan codificados (motores paso a paso o
motores con un detector de posicién) por lo tanto permite movimientos precisos y colocar mBot2
en lugares exactos.

Comparandolo con mBot1l su control se realizaba por mds o menos potencia a los motores, lo que
provocaba desviaciones indeseadas.

SENSOR ULTRASONICO

Mas preciso que su anterior. y ademas tiene unos leds que permite mas interaccién


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2024-07/2024-07-16-14-12-24-mbot2-actividades-pdf-xchange-viewer.png
https://www.robotix.es/documentos/mbot2-actividades.pdf

Manual mBot2 https://www.robotix.es/documentos/mbot2-actividades.pdf contenidos e imagenes

publicados con permiso de la empresa Robotix.

SENSOR QUAD RGB

Es un sigue lieas mas avanzado pues permite detectar cruces de 902 pues tiene 4 sensores frente
a los 2 que tenia mBotl

Ademads tiene un sensor de color lo que permite conocer en qué posicién de la linea estamos.

Sensor de luz de color &4x

LED de color 4x

Manual mBot2 https://www.robotix.es/documentos/mbot2-actividades.pdf contenidos e imagenes

publicados con permiso de la empresa Robotix.

Para que el sensor interprete los colores que pertenecen a la linea mirar el video :

https://www.youtube.com/embed/R7WgkpD2tvY
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