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Acuérdate que para manejar el sensor de distancia, hay que instalar la extensién

correspondiente. Ver https://libros.catedu.es/books/cyberpi-y-mbot2/page/como-usar-mbot2-

en-mblock

El primer script es para parar el robot con el botén A

&% motor con encoder EM1 *) gira a potencia o %, motor con encoder EM2 *) gira a potencia o %
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Vamos a crear las siguientes variables: Como "cantidad de desviacion”, la posicion
de desplazamiento de linea se puede utilizar
para corregir la desviacion de las tareas

kp automadticas de seguimiento de linea. Es la
"P" en lo que llamamos control PID.

base_power

left_power

right_power

La I y D implican conocimientos integrales y
€9 al puisarel o dlferentfls.ales, y tienen al_t‘os req.m_smo? de
matematica, programacion y eficiencia de
hardware, que no se ampliaran aqui.

detener ofros programas del objeto »

fija base power a@

fija left power * a base power - kp * desviacién del sensor cuadruple RGB 1+ (-100..100)

fijla right powerv a o * |base power + kp * desviacion del sensor cuadruple RGB 1 » (-100..100)

&% motor con encoder EM1 ®) gira a potencia left power 9%, motor con encoder EM2 ) gira a potencia | right power %
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(optativo) Esta funcién para que nos muestre el color de la linea

&8 cuando el mando de juego pulsado centro v

detener otros programas del objeto v

¥ B escribe detector (1) R2 » del sensor cuadruple RGB 1+ detecta color v vy pasa a la linea siguiente

espera m segundos

RESULTADO

https://www.youtube.com/embed/hhTppcf9iPA
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