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Montaje del kit

a primera vez que se usa el kit viene sin montar, el ensamblaje es muy sencillo, mira este video
sobre todo a partir del minuto 2:00

https://www.youtube.com/embed/QiudW1lbcDo0



https://www.youtube.com/embed/0iudW1bcDo0
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2024-07/2024-07-04-12-53-44-whatsapp.png

Dos practicas con Cutebot

Mira este video:
e Del 0 al minuto 5:20 muestra cémo es Cutebot, montaje, y cararcteristicas

e 5:21 al 9:13 Practica 1: Luces y giros : con los botones activa motores y luces
e 9:14 al final Practica 2: Ultrasonidos: esquiva obstaculos con efecto sonoro luminoso

https://www.youtube.com/embed/|DhF 7QYrow

Agradecimientos a Guillermo Medrano gmedranotic.wordpress.com @GmedranoTIC autor de

Logros en Educacion https://gmedranotic.wordpress.com/2023/05/15/iniciacion-robotica-basica-

dos-practicas-con-cutebot/ Licencia CC-BY-NC-SA

Recomendamos que lo hagas, no son largos de realizar. Si la de ultrasonidos quieres algo sencillo
evita obstaculos, puedes simplificarla al maximo:

forever

set distancia *+ to HC-S5R64 Sonar unit om =

if distancia = < - e then
Set left wheel speed a % right wheel speed o 4

Set left wheel speed @ % right wheel speed e *

Las dos practicas del video se pueden descargar en https://github.com/GmedranoTIC/Microbit,

directamente seleccionando el archivo y pinchando con el botén derecho, «guardar enlace como»


https://www.youtube.com/embed/JDhF_7QYrow
https://t.co/81FdhTXVFW
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https://gmedranotic.wordpress.com/2023/05/15/iniciacion-robotica-basica-dos-practicas-con-cutebot/
https://gmedranotic.wordpress.com/2023/05/15/iniciacion-robotica-basica-dos-practicas-con-cutebot/
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2024-06/2024-06-25-09-15-11-microsoft-makecode-for-micro-bit.png
https://github.com/GmedranoTIC/Microbit
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Mas practicas con Cutebot

En la wiki de la empresa de Cutebot: Elecfreaks https://elecfreaks.com/learn-

en/microbitKit/smart cutebot/index.html encontrards 14 practicas muy interesantes, que no

podemos reproducir en este libro por tener los derechos reservados :

1.

N

10.

11.

12.

Case 01: Move Forward or Reverse at the Full Speed

1. Una practica sencilla que segln el botdn que aprietas en en microbit ejecuta una
velocidad u otra

Case 02: Speed Up Gradually
1. El cutebot va ganando velocidad

. Case 03: Dance in Figure-of-eight

1. El cutebot hace el recorrido de un 8

. Case 04: Run at Random

1. El cutebot danza de forma aleatoria

. Case 05: Automatic Headlights.

1. Si es de noche, se encienden las luces

. Case 06: Steering&Clearance Lamps.

1. Segun los botones, las ldmparas flashean 5 veces

. Case 07: Fall-arrest Cutebot.

1. En la wiki pone que el propésito es que cuando detecta el borde de la mesa, vuelve
atrés y gira. ATENCION no aconsejable hacerlo en una mesa, por el peligro de
caida, se recomienda hacer una figura cerrada con cinta negra y el cutebot no saldra
del recinto.

Case 08: Run Along the Black Line.
1. El tipico siguelineas

https://www.youtube.com/embed/Hz3S1Q7B Ik

. Case 09: Autonomous Obstacle Avoidance.

1. El tipico salva-obstaculos

Case 10: Car Following with A Fixed Distance.

1. Cutebot se mueve siguiendo tu mano, manteniendo una distancia fija.

Case 11: micro:bit Remote Control.

1. coche teledirigido con otro microbit y los botones

https://www.youtube.com/embed/360zAa3aSN8

Case 12: Remote Control the Cutebot with micro:bit Accelerometer.



https://elecfreaks.com/learn-en/microbitKit/smart_cutebot/index.html
https://elecfreaks.com/learn-en/microbitKit/smart_cutebot/index.html
https://elecfreaks.com/learn-en/microbitKit/smart_cutebot/cutebot_case01.html
https://elecfreaks.com/learn-en/microbitKit/smart_cutebot/cutebot_case02.html
https://elecfreaks.com/learn-en/microbitKit/smart_cutebot/cutebot_case03.html
https://elecfreaks.com/learn-en/microbitKit/smart_cutebot/cutebot_case04.html
https://elecfreaks.com/learn-en/microbitKit/smart_cutebot/cutebot_case05.html
https://elecfreaks.com/learn-en/microbitKit/smart_cutebot/cutebot_case06.html
https://elecfreaks.com/learn-en/microbitKit/smart_cutebot/cutebot_case07.html
https://elecfreaks.com/learn-en/microbitKit/smart_cutebot/cutebot_case08.html
https://www.youtube.com/embed/Hz3S1Q7B_Ik
https://elecfreaks.com/learn-en/microbitKit/smart_cutebot/cutebot_case09.html
https://elecfreaks.com/learn-en/microbitKit/smart_cutebot/cutebot_case10.html
https://elecfreaks.com/learn-en/microbitKit/smart_cutebot/cutebot_case11.html
https://www.youtube.com/embed/36OzAa3aSN8
https://elecfreaks.com/learn-en/microbitKit/smart_cutebot/cutebot_case12.html

1. el mismo ejemplo pero usando el acelerémetro (inclinacién) en vez de los botones
13. (omitimos este ejemplo pues requiere un joystick no proporcionado en el kit)

14. Case 14: IR Remote Control Car.
1. coche teledirigido pero con el mando IR

15. Casel5: Seeking the Light.
1. Cutebot sigue la luz

https://www.youtube.com/embed/V9ng0 1IsiQ

Hay mads retos pero con accesorios que no se proporciona en el kit basico

Versién pdf
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Al Lens Elecfreak

¢Qué es?

e Compra.0JO VALORAR LA COMPRA, VER LOS RESULTADOS MAS ABAJO
e Tutorial Al Len (Inglés)

e Tutorial Al Lens con Cutebot (Inglés)

e Compatibilidad con Cutebot a partir de la versién 3.0 (dénde puedo ver la versidn)

e Adaptador : El oficial es realizado con piezas tipo Lego, para ajustar sélidamente Cutebot
con Al Lens y con el angulo que se desee

Otra forma es hacerlo mas casero, con una goma elastica o con una pieza impresa 3D

https://www.youtube.com/embed/NEjQ6myt0xg

o Baterias: Oficialmente tiene un kit (ver montaje) para poner una bateria recargable y con
suficiente capacidad para la Al Lens y Cutebot. Pero es optativo.

SIGUE BOLA

El programa es sencillo:

e Instalar la extensién PlanetX Al
e Al empezar el programa, inicializa la cdmara en modo sigue reconocer bola
e Si el tamafio de la bola es menor de 100 significa que la bola esta lejos
o Si la coordenada X es menor que 80 significa que esta a la izquierda, luego gira a la
izquierda


https://shop.elecfreaks.com/es/pages/distributor-page
https://www.elecfreaks.com/learn-en/microbitplanetX/ai/index.html
https://www.elecfreaks.com/learn-en/microbitKit/smart_cutebot/cutebot%2BAI%20lens/index.html
https://wiki-media-ef.oss-cn-hongkong.aliyuncs.com/i18n/en/docusaurus-plugin-content-docs/current/microbit/microbit-smart-car/microbit-smart-cutebot/cutebot-ailens/images/cutebot-16-04.png
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2024-06/2024-06-09-13-29-39-cutebot-ai-lens-line-tracking-kit-learn.png
https://www.youtube.com/embed/NEjQ6myt0xg
https://wiki-media-ef.oss-cn-hongkong.aliyuncs.com/i18n/en/docusaurus-plugin-content-docs/current/microbit/microbit-smart-car/microbit-smart-cutebot/cutebot-ailens/images/cutebot-step-01.png
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2024-06/2024-06-09-13-33-35-cutebot-ai-lens-line-tracking-kit-learn.png

o Si la coordenada X es mayor que 144 significa que esta a la derecha, luego gira a la
derecha

e Si el tamano de la bola es mayor de 100 significa que esta cerca luego para

https://makecode.microbit.org/#pub:554776-93008-72544-57713

No hemos podido hacer que funcione con una precision aceptable, por eso no hay
video

SIGUE LINEAS

El programa es sencillo, inicializo la cdAmara en modo "tracking" y en el bucle del programa si va
hacia la derecha, giro a la derecha, si ...


https://makecode.microbit.org/#pub:S54776-93008-72544-57713

SDEGECC
https://makecode.microbit.org/#pub:579670-27125-06311-49807

No hemos podido hacer que funcione con una precision aceptable, por eso no hay
video

DETECCION DE COLOR

El programa es sencillo, inicializo la cdmara en modo "tracking" y en el bucle del programa si va
hacia la derecha, giro a la derecha, si ...


https://makecode.microbit.org/#pub:S79670-27125-06311-49807

https://makecode.microbit.org/#pub:574177-38185-48464-13563

Podemos ver el resultado

https://www.youtube.com/embed/fzudjme-dpc

Variante: Tocar una nota diferente segun el color. Ver la idea en https://www.elecfreaks.com/learn-

en/microbitplanetX/ai/Plant X EF05045 03.html



https://www.youtube.com/embed/fzudjme-dpc
https://www.elecfreaks.com/learn-en/microbitplanetX/ai/Plant_X_EF05045_03.html
https://www.elecfreaks.com/learn-en/microbitplanetX/ai/Plant_X_EF05045_03.html
https://makecode.microbit.org/#pub:S74177-38185-48464-13563

