Instalacion de micropython

¢Donde se instala el Micropython?

Como puedes ver en este video en 21:20 Python se compila dentro del microcontrolador es
decir, dentro del ESP32. A diferencia con otros lenguajes, como el C++, el ordenador tiene el
compilador, y se lo da ya en binario.
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Fuente video Exploring the Arduino Nano ESP32 | MicroPython & loT

¢Qué programa vamos a usar?

Usaremos el Thonny https://thonny.org/ que lo puedes descargar e instalar de esta pagina:

https://thonny.org/
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¢Como se instala micropython con Thonny en Picobricks?

Entramos en ejecutar-configurar intérprete

T Thonny - <sin nombre> @ 1:1

Fichero Editar Visualizar Ejecutar Herramientas Ayuda

NSd 0 | Confjgurarinterprete.__|

<sin nombre= -  Ejecutar el script actual F5

1 Depurar el script actual (mejor) Ct
Depurar el script actual (rapidamente) Sh

Visualiza el scriot en Pvthon Tutor

Seleccionamos en ;Qué tipo de interprete ...? le decimos que Rasbperry Pi pico y el puerto si lo
sabemos lo seleccionamos o si no lo sabemos que lo detecte automaticamente
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T Opciones de Thonny pd

General Intérprete Editor Temasy Fuentes Ejecutary Depurar Terminal Consola Asistente

zar Thonny para ejecutar su codigo?
|MicroPython (Raspberry Pi Pico) v

Connecting via USB cable:

Conecte su dispositivo a la computadora y seleccione el puerto correspondiente a continuacion
(buscar por un nombre de dispositivo, "USB Serial” o "UART").

Si no puede encontrarlo, es posible que primero deba instalar el controlador USB adecuado.

Connecting via WebREPL:

If your device supports WebREPL, first connect via serial, make sure WebREPL is enabled
(import webrepl_setup]), connect your computer and device to same netwark and select
< WebREPL > below

Puerto o WebREPL
aloedto automaticamente >
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Instala o actualiza MicroPython

ATENCION, poner PicoBricks en modo Bootloader
1.-Desconectamos PicoBricks de nuestro ordenador
2.- Apretamos el botén BOOTSEL mientras lo volvemos a conectar al puerto USB

3.- Automaticamente aparecerd una nueva unidad de disco en nuestro ordenador (ya
puedes soltar BOOTSEL)

Entonces le damos a Instalar y lo instala en |la unidad nueva que ha detectado, en el siguiente
didlogo seleccionamos variante Raspberry pico W:
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;Qué tipo de intérprete debe utilizar Thonny para ejecutar su codigo? Here you can install or update MicroPython for devices having an UF2 bootloader
|MicroPy‘thon (Raspberry Pi Pico) (this includes most boards meant for beginners).

Detalles 1. Put your device into bootloader mode:
- some devices have to be plugged in while holding the BOOTSEL button,
- some reguire double-tapping the RESET button with proper rythm.

2. Wait for couple of seconds until the target volume appears.

3. Select desired variant and version.

4. Click 'Install’ and wait for some seconds until done.

5. Close the dialog and start programming!

Connecting via USB cable:

Conecte su dispositivo a la computadora y seleccione el puerto correspondiente a continuacio
(buscar por un nombre de dispositivo, "USB Serial” o "UART").

Si no puede encontrarlo, es posible que primero deba instalar el controlador USB adecuado.

Connecting via WebREPL:
If your device supports WebREPL, first connect via serial, make sure WebREPL is enabled
(import webrepl_setup), connect your computer and device to same network and select

< WebREPL > below Target volume |RPI—RP2 (5] v|
Puerto o WebREPL family RP2

|< Intenta detectar el puerto automaticamente = MicroPython family |RP2 V|
Interrumpir el programa de en funcionamiento al conectarse VELEDR |Raspberry Pi - Pico W / Pico WH hd |
Sincronizar el reloj de tiempo real del dispositivo version [l
Utilizar la hora local en el reloj de tiempo real info httos://micropython.ora/download/RPI PICO W

Reiniciar el intérprete antes de ejecutar un script

Instala o actualiza Mi Instalar Cancelar

Si visualizamos la ventana de archivos

T Thonny - <sin nombrege@ 9: 22
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Este computado o consola
C:\ Users \ ISHP Esquema
/1 3D Objects Excepcion

Raspberry Pi Pics Inspector de objetos

Monticulo (heap)
MNotas

Podemos ver que a la hora de guardar nos pregunta si lo queremos guardar en el chip de
PicoBricks o en tu ordenador
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T Thonny - <sin nombre> @ 9:22

Fichero Editar Visualizar Ejecutar Herramientas Ayuda

DEd O @ ™
Archivos - <sin nombre> * -
Este computador = | 1 from time import sleep

C:Y Users \ ISHP
& 3D Objects

import machine
import time

Raspberry Pi Pico =

while True:

time.sleep((0*

¢SABIAS QUE ...?

chine.Pin(7, machine.Pin.OUT)

Te ;Dénde guardar?

Este computador

Raspberry Pi Pico

Si lo grabas en Raspberry Pi Pico con el nombre de main.py, entonces cuando enciendas el
Picobricks, se ejecutara automaticamente sin necesidad de ninglun ordenador
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