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PICO COCHE

Podemos comprar en cualquier tienda de electrénica por unos 10€ un kit de coche, por ejemplo

aqui

En Picobrkicks creamos un programa similar al anterior de Infrarrojos

Precauciéon: No utilizar la instruccién sefalada, bloquea nuestra Raspberry Pi Pico W,
sospechamos que es para otra versién. Por lo tanto no puede dar marcha atrés

Consejo: Grabarlo en la placa, y asi es independiente
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https://www.turibot.es/kit-coche-3wd-chasis-sin-electronica
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2025-01/2025-01-09-12-45-59-amazon-es-dollatek-smart-motor-robot-car-battery-box-kit-de-chasis-speed-enco.png
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Una vez cargado el programa en la placa Raspberry Pi pico W,
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lo montamos en el coche:
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1. Ponemos alguna sujecién, en este caso he puesto una pinza, pero puede ser una goma
elastica.

2. Conectamos los cables de los motores en los terminales verdes
1. Si por alguna razén va al revés algun motor, intercambiar los cables

3. Conectamos alimentacién
1. Puede ser también con el cable usb y un powerbank

4. Apretamos el botdn reset

5. Ajugar
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Detalle de conexién, asegurate que los jumpers estdn colocados en modo DCMOTOR, es
decir GP21 y GP22 tienen que estar conectados con DCMOTOR1 y DCMOTOR2
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https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2025-01/2025-01-09-12-56-17-whatsapp.png
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[(Mlas pilas estaban algo gastadas ...

https://www.youtube.com/embed/G1lsnag4AK9M
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