1.1 La placa electrénica

El robot mClon como mBot son sistemas basados en Arduino. La placa controladora es pues un

Arduino, pero como veremos en opciones en vez de un Arduino UNO vamos a utilizar un
RobotDyn UNO pues posibilita la utilizacién del sensor de luz y del botén en placa.

ATENCION: dltimamente hay problemas de suministro con esta placa, por eso se ha creado

otro tutorial de mClon https://libros.catedu.es/books/mclon-con-nanoarduino
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Esta es la unica diferencia
entre el Robodyn UNO y el
Arduino UNO
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Fuente: Adaptado de https://mclon.org/ Maria L CC-BY-SA


https://catedu.github.io/mClon/propuesta/opciones.html
https://libros.catedu.es/books/mclon-con-nanoarduino

Fuente: https://mclon.org/ Maria L CC-BY-SA
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