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;Qué es mBot?

No confundas
mBot objetivo de este curso, basado en Arduino unos 125€ con matriz LED

https://www.robotix.es/es/mbot

mBot2 basado en Cyberpi unos 200€ https://www.robotix.es/es/mbot-2

mBot es un robot educativo de la empresa Makeblock, que persigue los siguientes objetivos:

1. El objetivo principal es desarrollar el pensamiento computacional en el alumnado
motivado por la ejecucion de érdenes en algo fisico como es el robot.

2. El robot esta diseflado para su uso escolar: resistente y econdmico

3. Basado en hardware libre y software libre

El objetivo 1 da como resultado que el kit de mBot sélo permite una configuracién posible mas los
complementos que tiene el kit que proporciona el kit de CATEDU, no hay tiempos en
construccion, sélo en programacion, esto es otra filosofia diferente frente a otras alternativas
como los robots de LEGO, que el tiempo en construccién y creatividad es importante. No queremos
defender qué alternativa es buena y cual mala, sino que el docente tiene que decidir qué objetivos
quiere perseqguir, segln lo que quiere tiene que decidir qué producto es el adecuado.

El objetivo 2 No podemos hablar de este objetivo pues actualmente este equipo no se fabrica Las

caracteristicas y precios de mBot 2.4G se puede ver en este enlace.

El objetivo 3 el hardware libre estd materializado en que se basa en la placa ARDUINO, que lo
han personalizado con mas sensores y conexiones rapidas RJ11 (la clavija de teléfono fijo). El

software libre en este robot esta en el programa mBlock que esta basado en el software de

programacién Scracth, disefiado para desarrollar el pensamiento computacional en los nifios,
ampliamente usado en todo el mundo, el cual le afiaden unas librerias propias del robot, dando

como resultado mBlock.

El software mBlock es el resultado de instalar el firmware de la placa Arduino, instalar las librerias

del robot en el Scracth, actualizar, etc... recomendamos lo practico: Descargar el mBlock
directamente que lo tiene todo ya preparado.

Dentro de esta filosofia de libertad, los agujeros son compatibles con LEGO ampliando las
posibilidades.


http://www.makeblock.cc/
http://www.makeblock.es/productos/robot_educativo_mbot_2.4g/
http://www.mblock.cc/
https://scratch.mit.edu/
http://www.mblock.cc/
http://app.makeblock.cc/firmware/
https://github.com/Makeblock-official/Makeblock-Library/archive/master.zip
http://learn.makeblock.cc/learning-scratch/#Step2-Upload-the-firmware
http://www.mblock.cc/
https://www.robotix.es/es/mbot
https://www.robotix.es/es/mbot-2

Fuente: http://makeblock.es/

.Se puede uno fabricar un
"mBot"?

Sl, pues practicamente es un Arduino con motores y sensores bastante estandares, y encima el
programa mBlock es gratis, lo Unico es que no te saldra tan perfecto. ;Cémo se hace? para esto ya

hay un curso en Aularagon MCLON https://libros.catedu.es/books/mclon-con-nanoarduino

y un grupo en Twitter: @mClonRobot

cSe puede simular?

¢Qué no tienes robot? no pasa nada, hay buenos simuladores

https://scratch.mit.edu/projects/788113358/editor/



https://libros.catedu.es/Fuente:%20http://makeblock.es
https://libros.catedu.es/books/mclon-con-nanoarduino
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2022-02/embedded-image-pk7ckywq.jpeg
https://scratch.mit.edu/projects/788113358/editor/

mBot y mBlock

Requisitos de conceptos
previos

Es necesario haber realizado una FORMACION BASICA EN SCRATCH la formacién exclusiva de

Scratch en Aularagodn es suficiente.

Requisitos de material

Necesitas el kit de robotica mBot de MakeBlock que presta CATEDU :

e mBot con mochila de comunicacion 2.4G. (actualmente solo ser vende la versidén con
Bluetooth)

e Matriz de LEDS 8x16 donde aumentaremos la capacidad de interacciéon de nuestro

simpético mBot.

Requisitos de software y
Hardware

Instalar el mBlock en la pagina oficial de descarga mBlock http://www.mblock.cc/.

Disponible en diversos sistemas operativos y su instalacién no presenta ninglin problema.

e mBlock for PC: aconsejado para el aula, y recomendamos conexién 2.4G: Windows, Mac,

Linus, ChromeOS,.
e mBlock for Mobile, que no aconsejamos para el aula porque necesita Bluetooth y se
produce interferencias: Android, iPad .

Recomendamos usar la version descargada y asi no usar Internet, tenemos version Windows y

version Mac, para Linux ver Robética con Vitalinux



https://scratch.mit.edu/
http://moodle.catedu.es/
http://www.makeblock.es/productos/robot_educativo_mbot_2.4g/
http://www.makeblock.es/productos/mbot_matriz_leds/
http://www.mblock.cc/
https://wiki.vitalinux.educa.aragon.es/index.php/Rob%C3%B3tica_con_Vitalinux

makeblock | mBlock Educator Subject Developer Help v Downloghq ® English v

Download mBlock

One-stop coding platform failored to coding education,
trusted by 15 millionfeducators, and learners

mBlock web version

f . k\ ] & . -\\\
Chrome browser recommended > I\ Code with blocks hA Code with Python !
Support Windows/Mac/Linux/Chromebook ) : ) B

mBlock PC version
Version: V5.4.0 (| Download for Windows ) (  Download for Mac )
Released: 2021.11.30 = -

Released log == Previous version >>

Hay que destacar que en Windows, la primera vez que se quiere comunicar con el robot salta el
Firewall de Windows bloqueandolo, pero mostrando un didlogo si se permite o no esta
comunicacién externa, clickar en PERMITIR.

Se actualiza muy a menudo, mejorando cada vez mas sus prestaciones, lo que implica que su
descarga es cada vez mas pesada, mas de cien megas, pero después prescinde de Internet.

El programa es muy sencillo si estas acostumbrado al SCRATCH :

I Motion I Events

I Looks I Control

ISDund ISensing

I Pen I Operators

I DatadBlocks
mBot ¥ ®

mBot Program

at speed
set motor speed (i}

Fuente: http://makeblock.es/



https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/descargamblock.jpg
https://libros.catedu.es/Fuente:%20http://makeblock.es

Queé curioso !

mBlock estd basado en Scratch y simplemente ha afiadido extensiones para trabajar mBot, pero
también ha afadido extensiones para trabajar Arduino, no es capricho, es porque mBot es un
Arduino con dos motores y sensores.

En CATEDU hemos experimentado distintas formas de programar el Arduino de forma sencilla para
alumnos de primaria y encontramos mBlock como el mejor programa para hacerlo. Nuestros cursos
de -Arduino utilizamos mBlock.

Un vistazo a mBlock en la pagina de Robotopia :

https://www.makeblock.es/soporte/mblock/



https://www.makeblock.es/soporte/mblock/

Arduino: El corazéon de mBot

El kit es facil de montar (instrucciones), pero si nos fijamos el corazon es la placa de Arduino:

Fuente: http://makeblock.es/

Nos tenemos que fijar en estos componentes de la placa:


http://www.spc-makeblock.es/download/mbot_castellanov1-1-pdf/
https://libros.catedu.es/fuente:%20http://makeblock.es

- EEES

OO

RGB LED

ARDUINO

Light Sensor g

B \otor Port

Fuente: http://makeblock.es/

e Los R25 donde montaremos los diferentes componentes externos, tienen colores para
indicar qué componentes son compatibles.

e Transmisor de Infra Rojos para interactuar con el mando a distancia, un elemento de
interaccién, pero ojo: comun a todos los robots que estén en el aula

e Botdn que permitira interactuar

e Puertos de motor, donde conectaremos los motores de las ruedas.

e Buzzer o pequefio altavoz, no puede hacer maravillas, sélo tonos simples

e RGB Led o luces de los tres colores basicos.

e Light Sensor o sensor de luz, que nos servird como otra via de interaccién.

e También tiene una conexién USB para conectarse con el ordenador con un cable.

o Esta conexién USB a la vez puedes usarse como alimentacién. Es una opcién a
considerar si se nos ha agotado las pilas y queremos seguir programando. O si
guieres que se mueva el robot sin cable, y te has quedado sin baterias y no tienes
pilas, pon un powerbank en ese puerto y a funcionar.

o La conexién USB funciona también como cargador si en vez de pilas usamos la
bateria de litio que hay debajo de la placa

e Para que entiendas qué diferencia hay entre una placa Arduino y esta placa de mBot, esta
placa es un Arduino con ...

o Algunos elementos integrados: sensor luz, botén, transmisor IR, buzzer, leds...

o Tiene puertos RJ25 para conectar elementos exteriores facilmente.


https://libros.catedu.es/fuente:%20http://makeblock.es




Componentes exteriores

Los componentes exteriores no importantes a la hora de programar del Kit son:

e Dos motores 200rpm 6V conectados a las ruedas.

e Mochila de comunicacién 2.4G que permite conectarse con el ordenador de forma

inaldmbrica.

Componentes exteriores importantes a la hora de programar y que trataremos en este curso son:

e Sensor de Linea para utilizarlo por ejemplo como sigue lineas. EN ESTE CURSO LO
CONSIDERAREMOS CONECTADO EN EL PUERTO 2.

e Sensor de distancia por ultrasonidos para utilizarlo por ejemplo como evita-obstaculos. EN
ESTE CURSO LO CONSIDERAREMOS CONECTADO EN EL PUERTO 3.

e Matriz de leds 8x16 para expresar simbolos y caracteres. Este componente no esta en el

kit standard mBot, pero si en el que presta CATEDU. EN ESTE CURSO LO
CONSIDERAREMOS CONECTADO EN EL PUERTO 1.

Puedes elegir montar estos componentes en otros puertos, simplemente tienes
que tenerlo en cuenta en la programacion.

Si utilizas el kit de Catedu TE PEDIMOS NO MODIFICAR LOS PUERTOS PARA NO
TENER PROBLEMAS CON LOS SIGUIENTES COMPANEROS QUE UTILICEN EL EQUIPO.



http://www.makeblock.cc/tt-geared-motor-dc-6v-200rpm/
http://www.makeblock.es/productos/mbot_usb_2.4g/
http://www.makeblock.es/productos/sensor_luz_y_escala_grises/
http://www.makeblock.es/productos/modulo_ulstrasonidos_v2/
http://www.makeblock.es/productos/mbot_matriz_leds/
http://www.makeblock.es/productos/robot_educativo_mbot_2.4g/
http://www.catedu.es/webcatedu/index.php/destacados/149-robotica

Fuente de las imagenes: http://makeblock.es/



Programacion mBlock

mBlock es un programa especializado en el manejo de los robots de Makeblock (ver cursos de

mBot en Aularagon), estos robots al principio estaban basados en Arduino por lo tanto este

programa permitia programar Arduino. Actualmente permiten muchas arquitecturas de placas.

Makehl=ck

Construct Your Dreams__
ﬂ)’_f:;;iﬂ;‘;i’ﬁf
‘Eﬂﬁw SR \
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- - -
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Se puede descargar gratuitamente en https://www.mblock.cc/en/download/, actualmente esta la
version 5, aunque veras que algunos videos de este curso ensefian la versidn 3 pero las capturas
se realizan en la versién actual

0JO EXISTE LA VERSION ONLINE la URL CORRECTA ES https://ide.mblock.cc/

NO UTIICES https://ide.makeblock.com/ pues no permite el logueo en Europa

DOS FORMAS DE PROGRAMAR EN MBLOCK :

OPCION Programacioén en vivo

mBlock (y los otros EchidnaShield, S4A, Snap4Arduino... también) permite la programacion en
vivo Es decir, que el programa reside en el ordenador, y en la placa hay instalado un Firmware
para ir escuchando y ejecutando lo que manda el ordenador.

e VENTAJAS
o Te permite interactuar el Arduino y el ordenador, por ejemplo podemos hacer que
cuando el detector de humedad detecte agua, que salga por pantalla un fondo
acuatico, o que pulsando una tecla del teclado se encienda un LED en la placa...
e DESVENTAJAS
o hay que cargar dentro del Arduino el Firmware exclusivo de mBlock para
que Arduino haga caso a mBlock
o Hay que tener nuestro ordenador como intermediario, se come los recursos y
puede que nuestro programa ne la placa vaya lento


https://libros.catedu.es/books/robotica/page/oferta-de-pensamiento-computacional
https://libros.catedu.es/books/robotica/page/oferta-de-pensamiento-computacional
https://www.mblock.cc/en/download/
https://ide.mblock.cc/
https://ide.makeblock.com/

o Por supuesto necesita tener ordenador conectado al Arduino, o sea, trabaja como un
esclavo del ordenador.

OPCION Programacion cargar a la placa

Todos los programas editores de Arduino (tanto los que programan con cédigo como el Arduino
IDE) como los editores de programas graficos en bloque (mBlock, Snap4Arduino, Arduinoblocks, ...)
permiten cargar el programa en la placa. Las ventajas y desventajas son las opuestas de trabajar
en vivo.

METODOS PARA INTERACTUAR
CON LOS OBJETOS

En mBlock 3.0 la comunicacién era inmediata, fijate en este script de una alarma:

define  ALARMA

set digital pin @ output as
switch backdrop to

<o IR

set digital pin @ output as

set digital pin @) output as

switch costume to EIREGHNEVES
wait @ secs
set digital pin @ output as

set digital pin € output as (M
switch costume to [eielkd
wait @) secs

Mezcla en el mismo script:

e 6rdenes especificas de la placa arduino (set digital...)

e Ordenes especificas del objeto que exista en mBlock (por defecto el oso panda) say ....
switch costume to ....

e O6rdenes del fondo switch backdrop to ...

Con mBlock 5.0 YA NO SE PUEDE, pero tenemos unos trucos


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2022-02/embedded-image-xgeexnug.jpeg

METODO UTILIZAR VARIABLES GLOBALES

Se pueden crear variables, en cualquier objeto, y las lee cualquier objeto,

Este método se utiliza con la opcién EN VIVO

Variable nueva

Nombre de la nueva variable:

\

[ ® Para todos los objetos I

Soélo para éste objeto

De esta manera si creamos una variable frase para todos los objetos:

Variable nueva X

Mombre de la nueva variable:

| frase]
\ .

® Para todos los abjetos

) 56lo para éste objeto

Podemos usarla en el robot


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-12/variablesglobales.jpg
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/frase3.jpg

para siemprme

fiia frasew a [k distanda del sensor de ultrasonidos puerto3 + (cm)

y el programa del objeto que queramos, en este caso el 0so panda lo puede visualizar

e O
. Crear una variable

Movimientc

Apariencia  [UGINE R ao

cuande clicen

. cambia frase v n unidades

Sonido para siempre

@ muestra la variable frase » g G
[3 -l =. EEE [ o o koS oculta la variable frase =

i L = . Crear una lista
Dispositivos  ~ Objetos Fonde contral
Objeto .
Panda Sensores
% 1 o
0 0 Operadare:
Tamaho Direccion .
100 40
| Variables
Muestra
o o &
) Mis
blogues

METODO UTILIZAR MENSAJES

Cualquier objeto tiene a su disposicidn enviar mensajes a los otros

Este método se utiliza con la opciéon EN VIVO



https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-12/frase1.jpg
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-12/frase2.jpg

malfm ﬂli-:; en

cuando tecla espacio v pulsada

3l recibir mensaje »

envia mensajel »

amvia mensajel v yespera

Jperadore;

Variables

Mis
hlogues

METODO EXTENSION BROADCAST = TRANSMITIR MENSAJES

Es parecido al anterior, hay que ir al + que hay abajo para instalar extensiones

eﬂ@m

Buscar la extension "Broadcast" e instalarla


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-12/mensajes.jpg
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-12/arduino-pelotahinchadistancia3.png

Transmitir mensajes en Mo...
Oficial de mBlock = O
Al afiadir esta extension, puedes
eviar mensajes entre dt?ositivcs
y graficos animados para que

interactlisn mientras estan en

Se instala primero descargédndola con el + aqui

Y luego anadir una vez descargada

+ Anadir

Entonces aparecen unas nuevas instrucciones


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-12/broadcast.jpg
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-12/broadcast1.png
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-12/broadcast2.png

Lamos

0?" envia mensaje en modo de carga

Sensor

d\"‘\

valor del mensaje en modo de carga

bloques

Sensor
ultrasonicg
HC-SR04

Ultrasons
HC-SR04

Transmitir
mensajes
en Modo

de carga

Este método se utiliza con la opcion EN CARGA

y se instalan unas instrucciones extras parecidas a las anteriores pero mas potentes

e En el mismo mensaje podemos transmitir valores asociados
e Funciona EN MODO CARGA


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-12/broadcast3.png

o Esto es muy util pues hay instrucciones que sélo se pueden utilizar en modo CARGA,
de esta manera podemos pasar valores de la placa electrénica a los objetos del
ordenador (0oso panda o lo que sea) simplemente teniendo conectado la placa con el

ordenador.

El resto de objetos trabajan en modo vivo, es decir, si cambias un blogue, automaticamente
se ven los efectos

A lo otros objetos TAMBIEN hay que instalar la extensién BROADCAST

DESVENTAJA no se pueden transmitir mensajes de objetos a la placa. Sélo de la placa a los
objetos



Preparando mBlock

Descargamos y ejecutamos mBlock desde la pagina de descargars de mBlock

https://www.mblock.cc/en/download/

makeblock ImBIock Educator Subject Developer Help v Downlond n ® English v

Download mBlock

One-stop coding platform failored to coding education,
trusted by 15 millionfeducators, and learners

mBlock web version

Chrome browser recommended >> .‘ Code with blocks “ .\ Code with Python

Support Windows/Mac/Linux/Chromebook

\
|

mBlock PC version
N — ( Download for Windows ) { Download for Mac

Released: 2021.11.30

Released log »> Previous version >>

Podemos configurar el lenguaje



https://www.mblock.cc/en/download/
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/descargamblock.jpg

D mBlock v5.4.0

makeblock | mBlock Q@ i Arc.. S Ed.

English
[211% 2074
RPN

Catala
Cesky

Dansk

ra | (mp g | g Deutsch

Espaiiol

Dispositivos = Objetos
waylo

- Francais

mBot

a Oinaracnre

Vamos a Dispositivos, vemos pues como mBlock esta preparado para controlar distintos tipos de
robot, destacamos Microbit, Arduino, .... bueno, al grano, vamos a afiadir mBot


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/lenguajemblock.png

D mBlock v5.4.0

CyberPi

Desarrolladores: mBlock

mBot
Desarrolladores: mEBlock

e Podemos quitar los dispositivos que no sean mBot pues no vamos a trabajar con ellos
e Si lo marcamos mBot pulsando en la estrella, ya saldrd predeterminado.


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/anadirmbotamblock.png

IMPORTANTE: ACTUALIZAR
FIRMWARE

P.-Enciendes tu mBot, y de repente jjse pone a hacer cosas !!! pero si no le programado aln
nada!!! ;Cédmo es posible?
R.-Seguramente tu equipo mBot, el anterior alumno ha dejado un programa dentro del mBot

ACTUALIZAREMOS EL FIRMWARE SIEMPRE QUE MBOT NO RESPONDA A MBLOCK

:Como se hace?

1. Conectamos mBot con el cable USB al ordenador y encenderlo

.y

Fuente el autor


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/conectarusb.png

2. Pulsamos en mBlock "CONECTAR"

O bjetos Fondo

710
- Conecta tu dispositivo

L}

Bot
o ;Como se usa el
dispositivo?
anadir

Cambiar modo (?)

Cargar En vivo

e ¢ Conectar
N


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/conectarmbot.png

3. En el didlogo seleccionamos USB y de todos los puertos USB seleccionamos el que esta
conectado (suele ser el que propone) y CONECTAR

o USB Bluetooth 2.4G X

Mostrar todos los dispositivos
conectables

COM4 e

4. Una vez que la conexién ha sido un éxito, le damos a ACTUALIZAR

6ispositiv05 Objetos Fondo

Dispositivo conectado

3

;Como se usa el
dispositivo?

Cambiar modo ()

anadir Cargar En vivo

2?2 Desconectar



https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/conectarmbot2.png
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/conectarmbot3.png

5. Sale un didlogo para elegir qué firmware quieres, si el de fabrica o el que existe en
Internet, no hay mucha diferencia de versiones

Actualizaciones de firmware del dispositivo

Dispositivo:

mBot

Version del firmware:

Firmware en internet(06.01.107)

( Cancelar ) Actualizaciones



https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/conectarmbot4.png

6. Sale un mensaje de que se ha actualizado y advierte que SE VA DESCONECTAR EL
DISPOSITIVO

-

La actualizacion ha terminado. X

0 iLa actualizacion del firmware ha terminado!

- Para aprovechar la actualizacion, puedes reiniciar el

dispositivo y conectarlo de nuevo.

7. Volvemos a conectar el dispositivo, es decir, repetimos los pasos PASO 2 Y PASO 3
8. PROBARLO vamos al dispositivo mBot, nos aseguramos que esta en modo EN VIVO,
elegimos una instruccién sencilla, por ejemplo vamos a LUZ Y SONIDO elegimos
ENCIENDE LED TODOS EN ROJO DURANTE 1 SEGUNDO damos DOS CLICKS en esa
instruccién y mBot tiene que responder

makeblock | mBlock ®. & Arc.. S Ed. Sin titulo @ Guardar AT > Curs... R Tutoria... @ Comentar... e .

. & enciende LED todos ¥ en ( \‘ e
Apariencii

&% enciende LED todos v en( ‘

&% enciende LED todos v en f \ durante ° seg

3 e
o
L Sonido &% enciende LED todos v en rojo (&
PU LSA

® R DOS
Accion &% toca nota Do4 v durante CLICKS e
" o o &% suena con frecuencia @Us)) Hz durg
Sensore
Dis smvos Objetos Fondo O

Eventos

L 2 C 3
E Con"o‘

Dispositivo conectado

Operadon
anadir
¢Como se usa el .
dispositivo? Variables

Cambiar modo ) e

. [+ NS
Cargar En vivo i
extension


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/conectarmbot5.png
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/conectarmbot6.png

EN VIVO jEso qué es?

DOS MODOS DE FUNCIONAR MBOT

Hay que tener en cuenta que mBot tiene dos formas de funcionar:

e EN VIVO Dependiendo del ordenador, es decir, el programa reside en el PC y obedece

mBot al PC y dos formas de conectarte:

o Conexién inaldmbrica 2.4G (también puede ser Bluetooth, red.. pero no lo vamos a

dar aqui)

o Conexién por cable USB
e CARGAR o0 sea, trabajar Independiente del ordenador, el programa estd cargado en el

mBot

o S6lo por Conexion por cable USB

:Qué hace mBot EN VIVO
dependiendo del ordenador?

En el modo EN VIVO, mBot obedece a un programa interno (Firmware) que es el que hemos
puesto al ACTUALIZAR EL FIRMWARE

Este Firmware lo que le ordena a la placa Arduino es:

1. Haz caso a las instrucciones del mando de IR ver figura de abajo
2. Haz caso a la conexién con el ordenador y a las instrucciones que vengan por ahi

Esto tiene su importancia:

e El punto 1 te dice que no puedes hacer un programa con el Mando IR pues prevalece el

del Firmware, por lo tanto no se puede utilizar en tu programacién el mando IR en el modo

"dependiendo del ordenador" pero si en el modo "independiente del ordenador".

e El punto 2 te dice que tus programas se ejecutan en el ordenador y se lo comunica al
robot luego:

e Si desconectamos el ordenador o la conexidn, dejan de funcionar, o mejor dicho se mBot
se queda atascado en la Ultima instruccién ejecutada.

e Tus programas van un poco lentos, pues dependen del ordenador. El mismo programa lo
pasas al modo "independiente del ordenador" y va mucho mas répido.



Instrucciones del mando IR en el firmware que viene por defecto (modo dependiendo del

ordenador):

Mode 1: Rermote

manual contral -

Forward

Fuente de las imagenes: http://makeblock.es/

awoidance robot

.- Lime follower robot

EDDEREe
BENEBER
DOOEEE@

Mode 1: Remote manual control
Users can use buttons to contral the
direction and speed of mBot.

Mode 2: Wall avoidance robot
A robot that can avoid walls and obstacles
while moving.

Mode 3: Line follower robot

Line follower is a robot that can follow a
path. The path can be visible like a black
line on a white surface (or vice-versa)

AL ACTUALIZAR EL FIRMWARE ESTAS DICIENDO AL MBOT QUE TRABAJE EN VIVO


https://libros.catedu.es/fuente:%20http://makeblock.es

EN VIVO conexidon 2.4
Bluetooth o cable

Tenemos dos opciones de comunicarnos con mBot, inaldmbrica 2.4G o con cable, aconsejamos la
primera:

Conexion inalambrica 2.4G

La conexién inaldmbrica se realiza a través de la mochila 2.4G. Insertamos el pincho USB de la
mochila (no necesita ningun driver, el ordenador lo interpreta como un ratén inalambrico).

Pincho USB 2.4G fuente Makeblock.es

Cada pincho va asociado a un robot (o mejor dicho: a la mochila 2.4G estan emparejados, si el led

de la mochila parpadea es que ha perdido conexién, podemos emparejarlo haciendo una pulsacién
larga en el botén que hay en la mochila 2.4G.



http://www.makeblock.es/productos/mbot_usb_2.4g/
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/pincho24g.png
http://www.makeblock.es/productos/mbot_usb_2.4g/

Mochila 2.4G fuente makeblock.es

y conectamos el robot con el programa en Conectar- 2.4G Serial- Conectar

USB Bluetooth 2‘466 X

Makeblock 2.4G Wireless Serial

6

» Asegurate que el adaptador 2.4G estd
correctamente instalado.

= Asegurate que el dispositivo a conectar
esta encendido.

» Solo puedes conectar un dispositivo a la
vez, en esta version. Si conectas este

dispositivo, se desconectara el que ya


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/conexion24g.png

Si sale que esta conectado 2.4G ya podemos trabajar SOLO EN VIVO

ispositivos . Objetos Fondo

=

o
Bot ®
Ee 2.4G
Dispositivo conectado
H ;Como se usa el
afadir

Aienncitiva?

Podemos probarlo haciendo dos clicks a la instruccién de encender led rojo durante un segundo

makeblock | mBlock ®. & Arc.. & Ed. Sin titulo @ Guardar Publicar @Cursu. A Tutoria... @ Comentar... e . Editor d
. &% enciende LED todos ¥ en 1:{7\3 d e Blogues
Aparienci:
& iende LED tod ( . . —
@ oo =50 Encience EREmY jeml &% enciende LED todos v en( ) durante o seg
o
. Luzy ] X
. Sonido &% enciende LED todos v en rojo (@&
Accién &% tocanota Do4d v durante e
' o o . &b suena con frecuencia e Hz durs
Sensores
D\'swhivos Objetos Fondo O
Eventos
‘ - ’ Control
Dispositivo conectado .
Operadort
gl ;Cémo se usa el .

dispositivo?

Cambiar modo e

: L+ [
Cargar En vivo .
extension

Variables

Conexion por cable

Existe la posibilidad de conexién por cable, util por ejemplo si se ha perdido el pincho, seguir
programando hasta la espera de la compra de otro, o por ejemplo si se agotan las pilas, por cable
el robot puede seguir funcionando. Evidentemente con la pérdida de libertad de movilidad.


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/conexion24g2.png
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/conectarmbot6.png

e USB Bluetooth

Mostrar todos los dispositivos
conectables

COM4 (6 ]

7

Asegurate que el cable USB esta

conectado correctamente al dispositivo.

= Asegurate que el dispositivo a conectar

esta encendido.
» Solo puedes conectar un dispositivo a la

vez, en esta version. Si conectas este

dicnncitivn ca decrnnertara al e wa

No hay que olvidar que si optamos por la conexién Serial por el puerto USB, TENEMOS QUE
DESCONECTAR LA OTRA CONEXION INALAMBRICA:


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/conectar-con-cable.png

CARGAR

La opcién de cargar tu programa en el mBot se hace simplemente

Conectar el mBot por CABLE como lo hemos visto anterirormente
Realizas tu programa

Pulsa CARGAR

Pulsa SUBIR y el programa va al mBot

W

Dispositivos . Objetos Fondo

-

Cargar

;Como se usa el
dispositivo?

o Cambiar modo (2)

anadir

En vivo

<6? Desconectar)

ATENCION, UNA VEZ CARGADO EL PROGRAMA, TE HAS "CARGADO" EL FIRMWARE por
lo tanto si quieres volver a trabajar con el mBot EN VIVO tienes que volver a ACTUALIZAR
EL FIRMWARE tal y como lo hemos visto



https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/cargar1.png

EN VIVO vs CARGAR

VENTAJAS EN VIVO

e Se trabaja y se programa MUY FACILMENTE simplemente se ponen instrucciones en la
pantalla de bloques y se van ejecutando en vivo

e una ventaja muy considerable PUEDES INTERACTUAR CON EL ORDENADOR Y CON
LOS OBJETOS esto da mucha libertad
o puedes con el teclado, ratén dar 6rdenes al robot
o puedes visualizar en la pantalla del ordenador lo que lee mBot (por ejemplo la

distancia del sensor US)

o puedes que los objetos (el panda o lo que sea...) interactle
o con la opcién CARGAR puedes interactuar con los objetos si utilizas la extensién

BROADCAST ver https://libros.catedu.es/books/robotica-educativa-con-

mbot/page/programacion-mblock

DESVENTAJAS EN VIVO

e Dependes del ordenador, es decir, el ordenador tiene que estar encendido

e lentitud, las 6rdenes van y vienen, no es lo mismo que si se ejecuta desde el mismo
mBot, programas que implican rapidez, como el sigue lineas no funcionan bien en vivo, al
menos que bajes la velocidad de los motores.

Cargar un programa tiene las ventajas y desventajas al revés de en vivo

0OJO una vez que le das a CARGAR si quieres trabajar EN VIVO tienes que ACTUALIZAR EL
HARDWARE


https://libros.catedu.es/books/robotica-educativa-con-mbot/page/programacion-mblock
https://libros.catedu.es/books/robotica-educativa-con-mbot/page/programacion-mblock

fTu que prefieres, EN VIVO o CARGARJ
pin.
Eh VIVO por vivir Y IH!IO CARGO (0

r


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/tontada.png

A JUGARRRRR ']

iLo probamos? venga!!! monta este sencillo programa. Las flechas te indican dénde esta cada
instruccion :

&6 avanza ¥ a potencia e %

&% avanza v a potencia (@) % &%t retrocede ¥ a potencia (s %

&8t gira aladerecha v a potencia (gt % & gira a la izquierda v a potencia (Ul %

Lo tienes aqui https://planet.mblock.cc/project/2999030

y como decia Joaquin Prat en el precio justo A jugaaarr !!

Fuente http://lossesentas-mispersonajes.blogspot.com.es/2015/08/joaquin-prat.html

(si entiendes esto ultimo, es que tienes la edad éptima para aprender a programar ;)

PONLE MAS DIVERSION


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-09/ajugar.png
https://planet.mblock.cc/project/2999030
http://lossesentas-mispersonajes.blogspot.com.es/2015/08/joaquin-prat.html

Pega en el mBot con cinta aislante una varilla sujeta globos, pon en un extremo un globo y en el
otro extremo una aguja de coser también con cinta aislante

Se lo pasan genial !!!

https://www.youtube.com/embed/54exNJ369n4



https://www.youtube.com/embed/54exNJ369n4

