Evitar obstaculos

Programa al mBot para que sea capaz de evitar cualquier obstaculo, paredes... usando el sensor de
ultrasonidos, aunque el del video le ha puesto sirena!!

https://www.youtube.com/embed/ScN4D67fgLl

Solucion

Con mBlock 5.0 te vamos a proponer que lo obtengas de los programas ejemplo


https://www.youtube.com/embed/ScN4D67fgLI

Programas de ejemplo

Stage loT Third-party Extensions CyberPi mBot2 mEot Mega mEBeot Add-on Packs

Codey Rocky HaloCode Al-Voice Recognition Al-Facial Recognition Data Science-Visualization

AlternatingFlashing MixedCoJbr RandomColor ButtonPlay PlayMusic

AmbulanceSound SoundGradient BrightnessGradient FireEngineSound KeyboardControl Ambulance

AutoStop ObstaclefAvoidance LetMeDown CliffDetection SimpleLineFollowPro...

Cancelar

Y te proponemos que lo modifiques

e Que vaya rapido
e Que funcione en vivo

RETO que no se atasque

Se ataca a veces, iy si le haces estas mejoras? (la captura estd en mBlock3 pero para mBloc5 es
igual)


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2023-12/mbot-salvaobstaculos.png
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RETO que salga de un laberinto

Una opcion es salir de un laberinto, pagina descarga piezas 3D
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