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8. Cadmara

Los rover llevan mas de una cdmara:

M ars 2 020 [R&I‘ﬂﬂ?: FP:'IE}::?:-Tmager}

Mastcam-Z Masicam-Z

Mavcam Mavcam

SHERLOC
(WATSON)

Rear Hazcams PIXL

(Micro-Context Camera)

Front Hazcams Total cameras: 23

Engineering cameras: 9
Science cameras: 7
Entry, descent and landing cameras: 7

The Cameras on the Mars 2020 Perseverance Rover Nasa.gov

Nosotros.... una [I][Bt@ndard de la Raspberry:


https://mars.nasa.gov/mars2020/spacecraft/rover/cameras/
https://www.raspberrypi.org/products/camera-module-v2/




8.1 ;Qué vamos a hacer?

Manejar la cdmara web es facil si queremos que salga por la salida HDMI de la Raspberry,
simplemente ejecutando el siguiente cédigo Python, sale la imagen por el puerto HDMI, en este
caso durante 10 segundos Pero no sale por VNC ni por SSH:

from picamera import PiCamera
from time import sleep

camera = PiCamera()
camera.start_preview()
sleep(10)

camera.stop_preview()

Pero nosotros necesitamos que retransmita = streaming las imagenes, pues el robot se mueve,
y no tiene instalado un monitor, luego lo tiene que hacer via red.

Encontraras en Internet varias formas de hacerlo:

1. Utilizando un programa en Python
2. Utilizando MJPG STREAMER bajo un programa servidor WEBIOPI
3. Utilizando Motion (recomendamos)

La primera opcidn video o este tutorial dependes de tener todas las librerias intaladas, por ejemplo
limmal ...

La segunda opcion WEBIOPI (https://webiopi.trouch.com/) siguen con la versién 0.7.1 sin actualizar
luego no lo recomendamos

Vamos a usar Motion, un programa disefiado para manejar la camara en estos contextos y si que
esta actualizado (actualmente por la 4.3.1) y muy extendido en el uso de cdmaras web, lo que nos

da unas garantias de no tener problemas, su pagina web oficial es https://motion-

project.github.io/index.html .


https://www.youtube.com/watch?v=fCTc1sBQwi8
https://randomnerdtutorials.com/video-streaming-with-raspberry-pi-camera/
https://webiopi.trouch.com/
https://motion-project.github.io/index.html
https://motion-project.github.io/index.html

8.2 Configuracion

Lo primero que tienes que hacer es activar la cdmara y Remote GPIO

¢Recuerdas? En el capitulo 8.1 de Raspberry basico ya activamos VNC Server y SSH, ahi

también estan la opciones de activar la camara y Remote GPIO.

¢ @M |
0 Programacion

B8N Intermet
'm Sonido y video
g Graficos Configuracion de Raspberry Pi
q-s\\d Accesorios > | Sistema Interfaces | Rendimiento | Localizacion
: Camara (2} Activo () Desactivado I
O v ’ - .
! SSH: (®) Activo () Desactivada
= ik ﬁ Add / Remove Software ' VNC: (8) Activo () Desactivada
(1,?” RuN... % Appearance Settings SPI ) Activo (®) Desactivado
Il":"!' Audio Device Settings 12C: ) Activo (®) Desactivado
. Shutdown... ) . ;
Configuracion de Raspberry Pi Serial Port: () Activo {#) Desactivado
@ Main Menu Editor Serial Console: DF-* Desa
a Recommendead Software 1-Wire: ) Activo (®) Desactivado
@ Teclado y ratén Remote GPIO: (@) Activo () Desactivado
Cancelar Aceptar

Si estas utilizando la Raspberry pero no de forma gréafica con VNC sino textual con SSH el comando
a utilizar es

sudo raspi-config

entra en la opcién 5


https://catedu.github.io/raspberry-muy-basico/8-vnc/81-vnc-server.html

Y activas la cdmara y Remote SSH en las opciones P1y P8 :




8.3 Motion

Vamos a ver lo que sale por la camara de forma remota :

Imagen de Gifer

MOTION

Esta libreria open-source muy utilizado en sistemas de alarma con la Raspberry

([IIIIITT hacer un sistema de videovigilancia[l] de mi casa [Tla distancia [T]y monitorizar [T] por muy
gue envie una foto a mi email cuando detecte un movimiento) puedes verlo aqui c6mo se hace:

https://sites.google.com/view/javierquintana/raspberry/alarma?authuser=0

=l N

Pero nosotros NO nos interesa que detecte movimiento, sino que simplemente haga streaming.

Parent detector

Para esto, simplemente modificaremos el fichero de configuracién de la libreria motion.conf. Es
muy tipico modificar ficheros de configuracién tipo texto en los softwares abiertos, lo que muestra


https://gifer.com/en/Cfg
https://sites.google.com/view/javierquintana/raspberry/alarma?authuser=0
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2022-03/image-1648026877485.png
https://projects.raspberrypi.org/en/projects/parent-detector

su versatilidad y potencialidad. Puedes ver las diferentes posibilidades de configuracién de Motion

aqui

Cémo hacerlo

Abrimos una ventana de comandos, en SSH, ya sabes cdmo o en el mismo VNC de forma grafica
abre la ventana de comandos, y ejecutamos estas érdenes:

Instalamos MOTION :

sudo apt-get install motion

Editamos el fichero de configuracién motion.conf con el editor nano

sudo nano /etc/motion/motion.conf

Buscamos estas lineas y las modificamos :

e stream_localhost on lo cambiamos por off si es on sélo localhost puede abrirlo, si es off

pueden todos:
o stream_localhost off
e si vemos #stream_port 8081 y como queremos abrirlo por ese puerto, le quitamos el
hastag, o sea lo dejamos asi,:
o stream_port 8081
e Si vemos daemon off lo cambiamos por
o daemon on

Si estuvieran estas lineas webcam_localhost on y webcam_port 8080 las borramos, o mejor las
dejamos como comentarios poniendo delante un hastag # asi #webcam _localhost on
#webcam_port 8080.

En esta pagina podemos ver otra configuracién de motion.conf para el mismo propdésito de
streaming.

Grabamos el fichero: pulsando Ctrl+X se sale pero preguntara si queremos grabar el fichero con el
mismo nombre, le decimos que si

Finalmente ejecutamos motion con esta orden

sudo motion


https://motion-project.github.io/motion_config.html
https://catedu.github.io/raspberry-muy-basico/5-ssh.html
https://raspberrypi.stackexchange.com/questions/108419/stream-raspberry-pi-camera-on-web-page
https://raspberrypi.stackexchange.com/questions/108419/stream-raspberry-pi-camera-on-web-page
https://raspberryparatorpes.net/instalacion/conectar-una-webcam-con-motion-en-raspberry-pi/

Si queremos que se ejecute de forma automatica cuando arranqgue la raspberrypi editamos el
fichero /etc/rc.local y al final le ponemos esa instruccién. Es decir

sudo nano /etc/rc.local y afadimos sudo motion al final (he puesto un comentario mi script optativo)

pi@remoteitpi: ~ e O et
GNUO nmano 3.2 fetcfre.local Modificado M

"exit 0™ on success

ng TR™

"My IP address is

;COomo se ve desde la red local?

Pues abrimos un navegador y ponemos la direccién a través del puerto que le hemos dicho en
stream_port o sea 8081

http://---LA-DIRECCION-DE-LA-RASPBERRY--:8081

es decir si la direcciéon es 192.168.1.25 entonces tecleamos http://192.168.1.25:8081

Si queremos un protocolo seguro https mirar esta pagina

.Y desde Internet?

Opcidén instalar un nuevo servicio


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2022-03/image-1648026975944.jpg
https://raspberrypi.stackexchange.com/questions/107868/motion-security/107872#107872

No se puede hacer graficamente en la pagina Remote.it no sabemos por qué. Hay que hacerlo con
comandos con SSH.

sudo remoteit add -h

Nos sale una lista de servicios que podemos afnadir, tecleamos el ID del servicio que queremos
anadir en este caso vemos en la figura que el 7 es HTTP.

Nos pide el puerto, ponemos 8081 el mismo que en Motion

Un nombre para el servicio, le hemos puesto webcam, y hecho lo que tienes que hacer en la
Raspberry.

Entramos ahora en un ordenador a remote.it en nuestros "Devices" y pinchamos en el servicio que
hemos creado:


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2022-03/image-1648027047268.jpg

Devices

+ ADD DEVICE GROUP BY ACTIONS

Devices

) [ sStatus # Device Name
Contacts

N & W pi-concamara
Scripting

4 ¥ webcam r

Registrations

MIHTTP
Products ssh
Logs MyService
gle

Y automaticamente nos abre el navegador con la webcam funcionando

% & === D 50.rt3io ¥ 4 '.n » Q :

i Aplicaciones 9 Bookrnarks Compras » Ctros marcadores

Imagen de Gifer

Vale, pero .. ;y cdmo se quita un servicio
de Remoteit?

Entramos en al pagina web en el device en cuestién


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2022-03/image-1648027054061.jpg
https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2022-03/image-1648027070952.jpg
https://gifer.com/en/Cfg

[] status ~ Device Name

O CONNECT v Pi{DHCjﬁl ara

e

Y copiamos el ID del servicio que queremos borrar:


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2022-03/image-1648027096098.jpg

Device Services

Connect to your services.

The following Services are available on Device pi-concamara.

©@ pi-concamara Bulk Service &
Filter ﬂ -
Status Service Application Port Service ID
© webcam HTTP 8081 = L
© MIHTTP HTTP 80 B | B
© ssh SSH 22 B =J ORI
© MyService HTTP 81
© vne VNC 5000 B .

Note on connections: From the remote.it portal, connections will either be IP restricted or reverse proxy
(HTTP/Secure Web).

Reverse proxy: For security purposes, this will be a randomly generated text string value for each connection,
making it highly unlikely that anyone will discover the link. Once the connection closes, the link will no longer be
valid, even to you.

IP restriction: Limits the connection to the originating connection IP address.

Having trouble connecting?

Mobile providers may use multiple source IP addresses. You may need to disable IP restrictions to connect to
your devices from these platforms. NOTE: IP restriction will remain off for the duration of the connection.

[l Make connections public (IP Restriction will be disabled)

Y ejecutamos la orden sudo remoteit remove --id y la ID que queremos borrar es decir en mi
caso :

sudo remoteit remove --id 80:00:00:00:01:0A:18:DF


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2022-03/image-1648027112867.jpg

Opcién cutre con VNC

Si lo anterior por alguna razén fallara o remote.it quita el servicio HTTP, puedes ver la camara por
VNC.

Tienes que acceder a la Raspberry desde Internet con VNC mira estos apuntes

Una vez accedido por VNC remotamente podemos abrir el navegador de la misma Raspberry y la IP
de él mismo es 127.0.0.1 luego abrir

http://127.0.0.1:8081

0jo en el navegador de la Raspberry no en tu ordenador.


https://libros.catedu.es/uploads/images/gallery/2022-03/image-1648027124853.jpg
https://catedu.github.io/raspberry-muy-basico/11-conectando-desde-internet.html

