CENTRO ARAGONES de TECNOLOGIAS para la EDUCACION -1 -

CATEDU

A por los motores

Cambiamos nuestro programa de ARDUINOBLOCKS utilizando unos pines virtuales para controlar
los motores, arbitrariamente le hemos puesto V1 y V2 de tal manera que cuando se reciba un valor
de estos pines virtuales, fijan la potencia de los motores:
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Ponemos dos sliders verticales
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Y configuramos uno para V5 y otro para V6:
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https://www.youtube.com/embed/fhz5tYRrmAk
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