CENTRO ARAGONES de TECNOLOGIAS para la EDUCACION

CATEDU

Maqueta puerta

Utilizaremos la versién sencilla de manejo de los servos :
from microbit import *

pin8.set analog period(20) # pulsos de 20 milisegundos cada uno
while True:

pin8.write analog(50) #equivale a lmseg de pulso a la derecha
sleep(1000)
pin8.write analog(75) #equivale a a 1l.5mseg

sleep(1000)

pin8.write analog(100) #equivale a 2mseg de pulso todo a la izquierda

sleep(1000)

https://www.youtube.com/embed/rYYWD RAx70
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